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Limitacién de las responsabilidades

PANLAB no acepta la responsabilidad, bajo ninguna circunstancia, de cualquier dafio
causado directa o indiéctamente por una interpretacion incorrecta de las
instrucciones detalladas a lo largo de este manual.

Algunos simbolos pueden interpretarse de diversas maneras por profesionales que no
estén acostumbrados a su uso.

PANLAB se reserva el derecho a modifjciatal o parcialmente, los contenidos de
este documento sin previo aviso.
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1. TABLA DE SIMBOLOS

Reconocer los simbolos usados en el manual ayudara a su correcta comprension:

DESCRIPCION SIMBOLO

Advertencia sobre operaciones que no deben realizdes#o que pueder]
dafar el equipo.

Advertencia sobre operaciones que deben realizarse y que de no ha
pueden suponer un peligro para el usuario.

Conexion a tierra del terminal de proteccion

Advertencia sobre una superiic metalica que est4 a una temperatu
que puede superar 65°C.

Advertencia sobre una superficie metalica que puede proporciq
descargas eléctricas en caso de contacto.

Descontaminacion de los equipos antes de desecharlos una vez aci
su vida Ut

Directiva de tratamiento de residuos eléctricos y electrénicos

1P eE

2. BUENAS PRACTICAS DE LABORATORIO

Revise todas las unidades periédicamente y después de periodos de almacenamiento
para asegurarse de que todavia son aptas para el funcionamiento. Investigue todas las
fallas que pueden indicar la necesidad de servicio o reparacion.

Las buenas practicas de laboratorio recomiendgue la unidad sea revisada
periodicamente para asegurajue es adecuada para su propoésito. Usted debe seguir
las instrucciones de mantenimiento preventivo. En caso que el equipo tenga que ser
reparado, usted puede gestionarlo a traves de su distribuidor. Antes de la inspeccion,
mantenimiento, reparacion o delucion de Equipos de Laboratorio deben ser
limpiados y descontaminados.

Descontaminaciérantes de desechar el equipo

En el uso este equipo puede haber estado en contacto con materiales
peligrosos biolégicamente, y por lo tanto puede llevar material
infeccioso. Antes de desecHar el aparato y los accesorios deben ser
descontaminados cuidadosamente de acuerdo con las leyes locales de
seguridad ambiental.
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3. INSTALACION DEL EQUIPO

ADVERTENCIA: No seguir cualquiera de las indicaciones descritas
este apartado puede ocasionar un mal funcionamiento del equipo.

A. No se requiere un equipo especial para desembalar y levantar el equipo, pero
debe consultar su normativa local para no dafiarse desembalando y levantando
el equipo.

B. Inspeccione el equipo para dmgorir cualquier signo de dafio causado durante
el transporte. Si descubre alguno no use el equipo y contacte con su
distribuidor local.

C. Asegurese de quitar todas las protecciones para el transporte antes de usar el
equipo. ElI embalaje original ha sido diselo para proteger el equipo. Se
recomienda que conserve las cajas, espumas Yy accesorios para futuros
transportes. La garantia no cubre dafios causados por un embalaje deficiente.

D. Coloque el equipo sobre una superficie firme y horizontal dejando un espacio
libre de al menos 10cm entre la parte posterior del equipo y la pared. No
coloque el equipo en zonas sometidas a vibraciones ni a la luz solar directa.

E. El interruptor de desconexién debe ser facilmente accesible tras quedar el
equipo instalado en su posici normal

F. Solo use cables de alimentacion que se hayan suministrado con el equipo. En
caso de substituir el cable de alimentacién por otro, este debe ser de las
mismas caracteristicas que el original.

G. A Verifigue que la tensiobn de suministro eléctrico emponda a la
tensién seleccionada en el porfasibles del equipoEn ningln caso el equipo
se conectara a una red de alimentacion que no esté dentro de estos limites.

f Por razones de seguridad eléctrica el equipo solo puede conectal

a una toma de red que disponga de tierre@ :
El equipo puede ser utilizado en instalaciones de categoria Il de-<
tensiones de acuerdo con las Normas de Seguridad General.

ATENCION

El fabricante declina toda responsabilidad por mal uso del equipo y de las
consecencias derivadas por su uso en aplicaciones distintas para las que fue
disefado.

PBMF~MANO052ESREV1.0 Caja blanca y negra automatica 3



VAN

ATENCION

VAN

ATENCION

Panlab H Harvard

Control con PC

Algunos instrumentos estan disefiados para ser controlados desd
PC. Para preservar la integridad de los equipos, es esencial que
conectado cumpla con las normas basicas de seguridad y de CEN
establece de acuerdo con las instrucciones del fabricante. En cas
duda consulte la informacion que viene con su PC. Como es habitus
todas la operaciones con el PC se recomiendan las esitps
precauciones de seguridad:

E O0OAOA OAAOGAEO Al OEAOCI AA A
PC con la posicién de visualizacion correcta, libre de deslumbramie
con los ajustes de brillo y contraste adecuados

Z O0AOA OAA Gdde @sidnes poBtiirddes, Adnfigirdlla pante
del PC, el teclado y el ratébn con una posicion ergonémica correct:
acuerdo con sus normas de seguridad locales.

Los equpos de clase A estan pensadopara trabajar en entorno
industrial.

Este equipo ha sido probado y cumple con los limites para un dispo:
digital de Clase A, segun la seccion 15 de las reglas de la FCC
limites estan disefiados para proporcionar una proteccion razon
contra las interferenias perjudiciales cuando el equipo funciona en
entorno comercial. Este equipo genera, utiliza y puede irradiar ene
de radiofrecuencia y, si no se instala y utiliza de acuerdo con ¢
instrucciones, puede causar interferencias perjudiciales en

comunicaciones de radio. El funcionamiento de este equipo en una
residencial puede causar interferencias perjudiciales, en cuyo caso
solicitara al usuario que corrija la interferencia a su propio coste.
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4. MANTENIMIENTO

ADVERTENCIA: No segucualquiera de las indicaciones descritas €
este apartado puede ocasionar un mal funcionamiento del equipo.

1 PULSE LAS TECLAS SUAVEMEIYbBEsta con una ligera presion.

1 Los equipos no necesitan desinfectarse, pero deben limpiarse para eliminar restos
de orina, excrementos y olores. Para limpiarlo recomendamos un trapo o papel
humedecido con jabdén (que no tenga un olor fuerte). NO UTILICE DISOLVENTES
NI PRODUCTOS ABRASIVOS.

1 NO VIERTA AGUA ¢ liquidos directamente sobre el equipo.
1 Después de su uso, damecte la maquina utilizando el interruptor de red, limpie e
inspeccione el exterior del equipo para que siempre pueda utilizarse en 6ptimas

condiciones.

1 El usuario sélo esta autorizado a intervenir para la sustitucién de los fusibles de red,
que deberarser del tipo y valores indicados.

PESTANA APERTURA

INTERRIPTOR
PORTAFUSIBLES

Figural. Interruptor principal, porta-fusibles y toma de red.

PROCEDIMIENTO PARA EL CAMBIO DE FUSIBLES

En el caso de que se produjera una setieresion u otra anomalia en la red lyeguipo
dejara de funcionar. Compruebe el estado de los fusibles siguiendo el procedimiento
descrito a continuacion:

1 Desconecte el equipo de la red extrayendo la clavija.
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2 Abra el portafusibles haciendc
palanca con un destornilladc
plano en la pestaa.

3 Extraiga el portafusibles
haciendo palanca con ¢
destornillador.

Panlab H Harvard

Figura3. Extraer el portafusibles.

4 Sustituya los fusibles si fuera nexzgio por dos del mismo tipo y las mism
caracteristicas Colocando los fusibles en la posicion correcta.

CORRECTO

INCORRECTO

Figura4. Colocacion de los fusibles.

5 Introduzca de nuevo el portfusibles, ambas posici@s son correctas dado que

fuente de alimentacion es universal.

6 En caso de que los fusibles vuelvan a fundirse, desconecte el equipo y contacte

servicio técnico.

ﬁ Por razones de seguridad eléctrica no abra ni retire las tapgsjede

exponerse a tensiones peligrosas.

ATENCION
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6. INTRODUCCION

Numerosos paradigmas de comportamiento usando varios procedimientos de
conflicto, interaccion social o exploracion de enos entornos han sido propuestos
como modelos de asiedad en animalesB Costall etal han descrito (Pharmacol
Biochem Behav. 32(3): #7785, 1989) un nuevo modelo basado en las propiedades
adversas del campo abierto en el cual se induce con drogas ansioliticas la facilidad de
actividad exporatoria y se compara entre un compartimiento clarmtyo de color
0SCUro.

Este modelo permitainaevaluaciénrapida y simple decomportamiento ansioso y su
modificacion con agentes farmacologicos. Panlab ha desarrollado un sistema
completo para llevaila cabo este experimento incluyendo ambas cajas para sujetos
experimentales y la instrumentacion de contealecuada

Figurab. Jaula Blanca y Negra

La jaulaestd compuesta por dos compartimientos con paredes 24cm de altura,
una menor de color negro y otra mayor de color blanco.

Ambos compartimientos estan separados por una pared mas alta (que actia como
separador) con una abertura para permitir pasar al animal de un lado al otro. Esta
pared también sostiea el sistema de iluminacién: una bombilla blanca de 40W en el
lado blanco y una roja de 25W en el lado negro.

PBMF~MANO052ESREV1.0 Caja blanca y negra automatica 8
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Los dos suelos son extraibles facilmente, estan hechos de metacrilato del mismo color
que el respectivo compartimiento y marcados en 9 sectoras kneas. La jaula no
tiene tapa superior.
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7. DESCRIPCION DEEQUIPO

7.1.PANEL FRONTAL DE LA UNIDADE CONTROL

READY BOMBILLA BLANCA POSICION BOMBILLA ROJA

l BLACK & WHITE LE 876‘1878

(0]

AAAAAAA

Figura6. Panel frontal de la unidad de control.

1 READY Ledluminoso de colowverde. Cuando haya encendido umidad de
control, esteled se iluminara de forma intermitente durante 20 segundos, lo
que significa que el sistema se estd calibrando de forma automética.
Transcurrido este periodo de tiempo, se mantendra iluminado de forma
constante, lo que significa guel sistema esta listo para ser utilizado.

17 BOMBILLA BLANCA:Este interruptor se usa para encender y apagar la
bombilla del compartimiento blanco.

 POSICION:Dos leds de color rojo que indican la posicion del animal. La
posicién del animal se detecta miainte células de carga.

1 BOMBILLA ROJAESte interruptor se usa para encender y apagar la bombilla
del compartimiento negro.
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7.2.PANEL POSTERIOR DE LA UNIDAIE CONTROL

ID DELA CAJA RATA/RATON  ALIMENTACION

BoWid. *

= Rat \@} Mouse
2 = mo | (]
Main - Remote Box o o O D
[¢]
ooooo ooooo 0000000000000 m
69@ ®$ ¢ o
o

A A C € Rated Voltage :90-260 V AC 50/60 Hz 18VA

A
Made in Spjain by Panlab s.1.

MAIN REMOTE BOMBILLAS CAJA

Figura?. Panel posterior de la unidadle cantrol.

 IDENTIFICACION DE LA CAJS&elector decimal empleadpara identificar la
jaula. Si se conectan varias jaulas al mismo ordenador, cada una de ellas
debera tener un nimero de identificacion (ID) distinto.

1 MAIN: Conector hembra DB9 empleado para eutar la unidadde controlal
puerto en serie del ordenador. Cuando el ordenador controla varias unidades
de control corctadas en cascada, el puerserie del ordenador debera estar
conectado al puertdMAIN de la primera unidad de control, mientras que el
puerto MAIN de la siguiente unidad de control deberd estar conectado al
puerto REMOTEde la unidad de control anterior. El puerREMOTEde la
Gltima unidad de control quedara libre.

1 REMOTE Conector macho DB9 empleado para conectar la unidad de control
al puerto MAIN de la siguiente unidad de control cuando hayarias jaulas
controladas por el ordenador. El puertoREMOTEde la dltima unidad de
control quedara libre.

1 CAJA:Conector hembra DB25 empleado para conectar la unidad de control a
la jaula de eperimentacion. Se encarga de transmitir sefiales de las células de
carga.

1 BOMBILLAS:Conector de 4 pines para alimentar las bombillas blanca y roja.

 RATA/RATON: Selector para configurar el modelo de jaula que se esté
empleando (para ratas o ratones).

 ALIMENTACIONToma dered, interruptor principal portafusibles.

PBMF~MANO052ESREV1.0 Caja blanca y negra automatica 11
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7.3.JAULA DE EXPERIMENTACION

COMPARTIMIENTO BLANCO BOMBILLAS COMPARTIMIENTO NEGRO

fm '3
v
] ] [
L= I | [ &3] [==)
PLATAFORM A SUFLO PATAS

Figura8. Jaula de Experimentacion.

La jaula de experimentacion tiene dos compartimentos. El izquierdo es de color
blanco ymayor, el derecho es de color negro y menor. El suelo es del mismo color que
las paredes y esta dividido en 9 sectomesdiantelineas.

La jaula de experimentacién esta montada en una plataforma, que contiene dos
células de carga que detectan la posiciel animal. Esuelo transmite el peso a la
célula de carga aravés de 4 patas de soporte. Egigede extraerse para limpiar la
jaulacon facilidad Enla parte superior de la jaula hay dos bombillas, una blanca de
40W en el compartimiento blanco y ungaale 25W en el compartimiento negro.

Modelo | Animal Compartimientos Pared Compartida | Apertura
Negro Blanco

LE 816 | Raton | 16 x 25 x 24 | 25 x 25 x 24 47 x 25 7x7

LE818 | Rata | 20x 3124 |31x31x24 56 x 31 10 x 10

* Dimensiones expresadas en cm.

En la tabla anterior figuran las dimensiones de las jaulas de experimentacion para rata
y para raton.

PBMF~MAN-O052ESREV1.0 Caja blanca y negra automatica 12
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8. CONEXION DEIEQUIPO

8.1.UNA JAULA

:\ﬂ ________ -

Figura9. Diagrama esquematico de las conexiones para el control por ordenador

Para controlar 4 jaulaBlanca y Negragpor ordenador se precisan las siguientes
conexiones:

DE A CABLE
1 | Unidad de controMAIN Puerto serie del P Cable R&32
2 | Unidad de controLAMPARAS| Lamparas jaula Cable de 4 pines
3 | Unidad de controBOX Conector Jaula CableDB25 a DIN7

PBMF~MAN-O052ESREV1.0 Caja blanca y negra automatica 13
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8.2.VARIAS JAULAS

Un ordenador puede controlar un maximo de 8 jaulistrabaja con varias jaulas, la
conexion entre las unidades de control y el ordenador es la que se indica a
continuacion.

Figura10. Ejemplo de control de 3 jaulas con el mismo ordenador

PBMF~MAN-O052ESREV1.0 Caja blanca y negra automatica 14
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Si trabaja con mas de 1 jaula tendrd que tener en cuenta una serie de puntos
importantes:

T

Todas las unidades deberan tener un numero de ID distinto, de modo que el
ordenador pueda identificarlas.

No es necesario que todos los niumeros de ID sean correlativos; por ejemplo,
sera tan correcto trabajar con jaulas que presenten la numeracion 1, 2 y 3,
como con jaulas cuya numeracion sea 1,5y 7.

No es necesario que todas lg@ulas estén situadas fisicamente segun el
namero de ID; por ejemplo, sera correcto trabajar con jaulas cuya numeracion
sea: [12-3], [1:3-2], [2-1-3], [23-1], [31-2] 0 [32-1].

El puerto serie del ordenador siempre debera conectarse al piMAtN de b
primera unidad de control.

El PuertoREMOTEde cada unidadle controlsiempre debera conectarse al
puerto MAIN de la siguiente unidad de control.

El puertoREMOTHle la tltima unidad de control quedara libre.

PBMF~MANO052ESREV1.0 Caja blanca y negra automatica 15
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9. TRABAJANDO CON EEQUIPO

9.1.LLEVANDO A CABQN EXPERIMENTO

Para utilizar el equipo debera seguir el procedimiento que se detalla a continuacién:

1. Conecte todos los cables (véase el capiiie este Manual).

2. Conecte la unidad de control a la red deyCénciéndala.

3. Espere unos segundos hasta qudeelluminoso deREADYesté encendido de
forma continuada. Durante la calibracién automatica se iluminara de forma
intermitente.

4. Si esta trabajando con una jaula para ratas, deber& colocar el selectorrad! pa
posterior en la posicibn deRata», y si esta trabajando con una jaula para
ratones, debera colocarlo en la posicion«RRaton».

5. Coloque al sujeto experimental en la jaula.

6. Siga las indicaciones del prograr®®CWinpara llevar a cabo el experimento
con un animal (consulte el manual correspondientpralgrama).

7. Retire al sujeto experimental de la jaula.
8. Para trabajar con el proximo animal, regrese al punto nangero

9. Una vez que el experimento haya terminado, apague la unidad de control y
limpie lajaula.

9.2. ADVERTENCIA AUTOMATICA DE ERROR

El sistema comprueba si el cable entre el conector del panel posterior denominado
BOXYy la jaula esta conectado.

Si el sistema detectasteerror, los Jdeds rojosde posicion situados en panel fontal
(véasela Figura6) se encenderan de forma intermitente para advertirle de ello. El
sistema esperara a que el problema se resuelva (conecte el cable). Tras haber resuelto
el problema, debera encender el sistema de nuevo.

Una vez que el cable haya sido coeo, si el sistema detecta que alguna célula de

carga esta dafada, ééd rojo de posicion correspondiente a la célula afectada se
encendera de forma intermitente para advertirle de ello (véadeédara6).

PBMF~MANO052ESREV1.0 Caja blanca y negra automatica 16
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10. RECOMENDACIONES

1. Debera limpiar periédicamente la jaula de experimentacion.

2. Puede extraer los suelos para limpiarlos. Simplemente deber& apagar la unidad
de control y levantarlos ligeramente para liberar las cuatro pata apoyo de
los soportes de la célula de carga en la plataforma.

3. Una vez que haya vuelto a colocar los suelos en la jaadaproiebe que estan
bien colocads (los cuatro puntos de apoyo de los suelos deberan estar en los
soportes de las células de carga fin de que el peso se transmita
correctamente).

4. La calibracion automatica del sistema debera realizarse sin que haya ningun
animal en los suelos (durante la calibracion automatica el sistema detecta el
peso de los suelos y lo equilibra para detectaresio del animal).

5. Aunque no imprescindible, una vez que haya encendido el equipo, es
conveniente que espere 10 minutos antes de colocar un animal esoelo
(Durante este periodo de tiempo el sistema alcanzara el estado térmico
permanente).

10.1. LIMPIEZADE LAS PAREDES

Para limpiar las paredes puede utilizar un pafio ligeramente humedecido y luego
séquelas con un pafio seco. Si estan demasiado sucias se puede humedecer el pafio
con una soluciéon jabonosa para limpiarlas, a continuas@rdeberetirar la espuma

con un pafio hiumedo y finalmente secar bien con un pafio seco.

10.2. LIMPIEZA DE LOS SUELOS

Para limpiar los suelos puede utilizar un pafio ligeramente humedecido y luego
séquelos con un pafio seco. Si estan demasiado sucios se puede humedecer el pafio
con una slucién jabonosa para limpiarlos, a continuaci®a deberetirar la espuma

con un pafio humedo y finalmente secar bien con un pafio seco.

PBMF~MANO052ESREV1.0 Caja blanca y negra automatica 17



Panlab (I:I Harvard

11. SOLUCION DE PROBLEMA

En la tabla siguiente encontrard como solucionar los problemas mas frecuentes.

PROBLEMA

SOLUCION

El equipo no arranca

Compruebe que la tension de red es
misma que la seleccionada en el por
fusibles.

Compruebe el estado de los fusibles.

Los dos leds rojos de posicion
parpadean.

Asegurese de que la jaula y la unidad
control estan conectads con el cablé
DB25 a DIN7.
Compruebe que los suelos ests
colocadas correctamente.
Si el cable estd conectado y todo eg
colocado correctamente, esto signifig
que las dos células de carga esf
dafadas.

Uno de los leds rojode posicion
parpadea.

La célula de carga estd dafiada
bloqueada.

Los estimulos luminosos n
funcionan

Compruebe queel cable de4 pines esté
conectado.
Compruebe que esta conectado el cat
DB25a DIN 7

Compruebe que el LEDReady esta
encendido.

Compruebe que las bombillas restén
fundidas.

La unidad de control no detecta |
posicion del animal.

Compruebe que el LEDReady esta
encendido.

Compruebe que los suelos estan
colocads correctamente.

Compruebe que el interruptor d
RAT/MOUSE esta en la posicion corred
(El umbrd de deteccibn de peso €
modo RAT es 30 gr, si usted trabaja ¢

PBMF~MANO052ESREV1.0 Caja blanca y negra automatica 18
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ratones el equipo no serd capaz
detectarlos).

B equipo no comunica
PPCWin

co

Compruebe que esté conectado el equi
al PC con el cable RZ32.

Verifique la configuracion del progma
PPCWin para que el puerto seri
seleccionado sea correcto.

Reinicie el equipo y el PC para hacer
RESET en las comunicaciones.
Compruebe en el panel trasero de
unidad de control que el namero ¢
identificacibn es el mismo que
establecido en dPPCWin

PBMFMAN-052ESREV1.0
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12. MANTENIMIENTO PREVENTIVO

CUANDO
EXPERIMENTQ ~ SEA
NECESARIQ
LIMPIEZA DE X
LAS PAREDES
LIMPIEZA DE LOS X
SUELOS
COMPROBAR COLOCACIC X
DE LOS SUELOS
CAMBIAR LAS BOMBILLAS X 1

!Las bombillas deben cambiarse por otras del mismo tipo (ver especificaciones)

PBMF~MANO052ESREV1.0 Caja blanca y negra automatica 20
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13. ESPECIFICACIONES TECNICAS

ALIMENTACION
Tensit entrada:
Frecuencia:
Fusible:
Potencia maxima:
Ruido conducido:

Universall00-240V AC

50/60 Hz

2 fudbles 5mm*20mm 2A 250Vapidos
18w

EN55022 /CISPR22/CISPRIs&seB

CONDICIONES AMBIENTALES
Temperatura de trabajo:
Humedad relativa de trabajo:

Temperatura de almacenamiento:

10°C a +@°C
0% a 85% RH, sitcondensacion
0°C a +50°C, sinondensacion

BOMBILLAS
Blanca
Roja

40W 230V rosca E27
25W 230V rosca E27

UMBRALDETECCION DE POSICION

Rata 30 gr

Raton 7 gr
CONECTOR MAIN, REMOTE

Pin Funadén

2 Rxd

3 Txd

5 Gnd

7 Rts

9 Cts
SALIDA COMUNICACIONES

Interface RS232C

Conector Conector Delta 9 contactos hembra

Velocidad de transmision

19200 baudios , 8 bits, sin paridad

CONECTOR LAMPARA

i)
5

o0 wm>»

Funcbn

Corriente alterna
Interruptor derecho
No conectado
Interruptor izquierdo

CONECTOR BOX
Pin
10
11
12
13
23
24
25

Funcbn

Transdutor izquierdo S
Transdudtor izquierdo S+
Transdu¢or derechoS+
Transdu¢or derechoS-
Transdwtor +Exc (10V)
Transduc¢or - Exc

Gnd
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Harvard
Apparatus

DIMENSIONESUNIDAD DE CONTROL)
Anchura x Altura x Profundidad:

Peso:

1,84 kg

285mm x 70mm x 250mm

DIMENSIONES(JAULA DE EXPERIMENTACION)

Modelo | Animal Compartimientos Pared Compartida| Apertura
Negro Blanco

LE 810| Ratén | 16 x 25 x 24 25 x 25 x 24| 47 x 25 7x7

LE812| Rata | 20x3124| 31x31x24 56 x 31 10x 10

? Dimensiones expresadas en centimetros
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DECLARACION DE CONFORMIDAD
DECLARATION OF CONFORMITY
DECLARATION DE CONFORMITE

Nombre del fabricante: Panlab s.l.u.

-AT OEAAODBOADOBO 1 AT Ac www.panlab.com

Nom du fabricait info@panlab.com

Direccion del fabricante: Energia, 112

-A1T OEAAODOOAOB O AAAO! 08940 Cornella de Llobregat
Adresse du fabricant: Barcelona SPIN

Declara bajo su responsabilidad que el producto: BLACK & WHITE TEST BOX
Declares under his responsibility that the product:
Déclare sous sa responsabilité que le produit:

Marca / Brand / Marque: PANLAB
Modelo / Model / Modéle: LE 816z LE 818

Cumple los requisitos esenciales establecidos por la Unidon Europea en las directivas siguientes:
Fulfils the essential requirements established by The European Union in the following directives:
2AT PITEO 1 A0 AQGECAT ARG A O©geéntetsddn leddbectivés Auvanied O

2006/95/EC Directiva de baja tensién / Low Voltage / Basse tension

2004/108/EC  Directiva EMC / EMC Directive / Directive CEM

2012/19/EU La Directiva de Raduos de Aparatos Eléctricos y Electrénicos (WEEE) / The
Waste Electrical and Electronic Equipment Directive (WEEE) / Les déchets
d'équipements électriques et électroniques (WEEE)

2011/65/EU Restriccidn de ciertas Sustancias Peligrosas en aparatos eléctricos goaleos
(ROHS) / Restriction of the use of certain Hazardous Substances in electricg
electronic equipment (ROHS) / Restriction de I'utilisation de certaines
substances dangereuses dans les équipements électriques et électroniques
(ROHS)

2006/42/EC Directiva med@nica / Machinery directive / Directive mécanique

Para su evaluacién se han aplicado las normas armonizadas siguientes:
For its evaluation, the following harmonized standards were applied:
Pour son évaluation, nous avons appliqué les norh@snonisées sivantes:

Seguridad / Safety / Sécurité: EN610161:2011
EMC: EN613261:2012 Class A
Safety of machinery: EN ISO 12100:2010

This equipment complies with the limits for class A equipment in accordance with CISPR 11 definition and is classed asdigiisievice,
pursuant to CFR Title 47 part 15 of the FCC Rules and is intended to be used in an industrial environment.

Consequently, this product can incorporate the CE marking:

En consecuencia, este producto puede incorporar el marcado CE: c E
Enconséquence, ce produit peut incorporer le marquage CE:

En representacion del fabricante:
- AT OEAAOOOAOG6 O OAE CarmeCanalis A S VA
En représentation du fabricant: General Manager ‘

Panlab s.l.u., a division of Harvard BioScience

Cornella de Llobregat, Spain
30/04/2014
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